
int ReleA = 13;   // relè pin 13 
 
void setup() { 
   pinMode(ReleA, OUTPUT);   
} 
 
void loop() 
{   
  digitalWrite(ReleA, HIGH);  
  delay(1000);  // waits for a second  
   
digitalWrite(ReleA, LOW); 
  delay(1000);  // waits for a second     
… 

MECCATRONICA = MECCANICA + ELETTRONICA + INFORMATICA 

MECCANICA  (CILINDRO PNEUMATICO)       ELETTRONICA / ELETTROTECNICA             INFORMATICA 

 

 

           

 
 

Carico di punta 

Sensore di prossimità 

Elettrovalvole pneumatiche 

Elettrovalvola pneumatica 


